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II presente trovato si riferisce ad un cavaturaccioli comprendente un'impugnatura (1) una vite (2) associata 

^lementi d appoggio (5, 5 ) associato a detta impugnatura (1) raediante- una seconda comiessione (21) che 
permette a detto braccxo (4, 4') di ruotare. Detto bmccio (4, 4') essendo ulteriornaente capTce d'S^ econdo 
movimento nspetto a detta unpugntura (1). II presente cavaturaccioli h caratterizzato dal comprendSe 
mezzi elastxcx (10) atti a condizionare almeno detto secondo movimento di detto braccio (4 4') pS S^J^ 
I'estrazione di un turacciolo (7) da una bottiglia(6). ^ ' ^ ^ ravonre 
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CasoB04/051 IT/FARM 

Descrizione 

del brevetto per invenzione avente per titolo: 
"CAVATURACCIOLI A MOVIMENTO COMANDATO" 
a nome: FARMITALY S.r.l., di nazionalita italiana, 
con sede in: Via Arba 6 - 33085 Maniago (PN) 
inventore: CELLINI Mario 
depositato il: con il n.: 



DESCRIZIONE 

II presente trovato si riferisce ad un cavaturaccioli in cui almeno uno dei 
movimenti di un braccio dotato di dementi d'appoggio che interagiscono con il 
collo della bottiglia, e comandato per favorite I'estrazione di un turacciolo. 
15 Nella Domanda di Brevetto EP 0 143 475 Al e mostrato un cavaturaccioli in 

cui la connessione girevole che collega i'impugnatura al bracoio d'appoggio al collo 
di una bottiglia b mobile ed il cavaturaccioli e ulteriormente dotato di mezzi a 
j camma che cooperano con una superficie di riscontro prevista m detto braccio. Un 

difetto di un cavaturaccioU di quel tipo consiste nel fatto che lo spostamento della 
20 connessione gkevole del braccio, prodotto dalla forza applicata daH'utilizzatore 
durante I'operazione di estrazione del turacciolo, e ostacolato dall'azione di 
resistenza dovuta all'attrito tra detta connessione girevole e la guida entro cui detta 
connessione si sposta. La necessity di esercitare una forza relativamente intensa sul 
cavaturaccioli comporta, dopo un certo numero di cicli di utiUzzo, I'usura delle 
25 superfici a contatto del mezzo a camma e del riscontro, compromettendo I'efficacia 
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di fonzionamento. E' pertanto sentita I'esigenza di ridurre lo sforzo necessario a 



completare I'operazione di estrazione del turacciolo dal coUo di una bottiglia. 

Sono noti dalla citata Domanda di Brevetto EP 0 143 475 Al anche dei 
cavaturaccioli in cui la connessione girevole di detto braccio all'impugnatura e 
5 spostabile tra due o piu posizioni indipendentemente dalla rotazione 
deU'impugnatura consentendo in questo modo una variazione della distanza tra il 
fulcro della leva ed il coUegamento girevole della vite menti-e si esegue 
I'operazione di estrazione di un turacciolo. 

Un difetto di un cavaturaccioli di questo tipo consiste nel fatto che 
10 I'operazione di estrazione der turacciolo risulta particolarmente scomoda e \^ 
laboriosa poiche I'utilizzatore e costretto a prestare molta attenzione alia posizione 
in cui coUoca il fulcro durante le varie fasi dell'estrazione dal momento che il 
fulcro, una volta rimosso da una posizione, e di fatto libero di spostarsi senza 
controllo e quindi potrebbe disporsi in una seconda posizione non voluta. 
15 Un cavaturaccioli dotato di fulcro mobile e che consente I'estrazione di un 

turacciolo in due tempi e descritto in EP 0 041 026 Al. Un cavaturaccioli di quel 
tipo ha lo svantaggio per cui I'utilizzatore, dopo aver completato la prima fase di 
estrazione deve riposizionare il braccio d'appoggio suUa bottiglia prestando 
attenzione a coUocare il fulcro della leva nella sua posizione di massima distanza 
20 dal collegamento girevole della vite. Questa operazione, che naturalmente avviene 
mentre la vite h ancora inserita nel turacciolo, e sfavorita dalla posizione che deve 
assumere I'impugnatura per ripetere una parte della sua corsa e completare 
I'esti-azione del turacciolo. Essa infatti dovr^ essere inclinata proprio dal lato che 
per gravita favorisce il posizionamento del fulcro in una regione prossima alia 
25 posizione piu vicina al collegamento girevole della vite. Questa d una situazione 



2 



10 



2004 A 000006 /#^"'% 

piuttosto sgradita considerate che realizza un posizionamento del fulcro opposto a %i>„ 
quelle desiderata perch6 maggiormente efficace per la seconda fase dell'estrazione 
del turacciolo. E' inoltre evidente come il corretto riposizionamento del fulcro 
secondo quanto indicate in EP 0 041 026 Al risulterebbe particolarmente difficile 
se I'apertura entro cui il fulcro e mobile venisse privata delle tacche di 
posizionamento corrispondenti alle posizioni di m^ssima e minima distanza del 
fulcro stesso dal coUegamento della vite. 

Cempito del presente trovate e quelle di fomire un cavaturaccieli che superi i 
difetti dei cavaturaccieli di tipe noto. 

Neirambito del cempito sepra esposte une scope del presente trovate e ^^^^ 
quelle di realizzare un cavaturaccieli che riduca le sforzo necessarie aU'estraziene 
di un turacciolo da una bettiglia. 

Un ulteriere scope del presente trovate e quelle di realizzare un 
cavaturaccioli in cui il movimento del braccio d'appoggio semplifichi le operazioni. 
15 di estrazione di un turacciolo da una bottiglia. 

Non ultimo scope del presente trovate e quelle di realizzare un cavaturaccioli 
semplice da costruire e da assemblare, 

II cempito e gli scopi sopra esposti vengene raggiunti da un cavaturaccioli 
avente le caratteristiche qui di seguite descritte, a titole esemplificativo e nen 
20 limitative, con riferimento ai disegni allegati, in cui: 

- La figura 1 iUustra una prima forma realizzativa parzialmente sezionata 
del cavaturaccioli secondo il presente trovato impegnato in un turacciolo 
di una bottiglia; 

- La figura 2 illustra la forma realizzativa parzialmente sezionata di figura 
25 1 durante I'estrazione di un turacciolo da una bettiglia; 
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La figura 3 illustra una seconda forma realizzativa parzialmente sezionata 
del presente trovato in un prima fase dell'estrazione di un turacciolo da 
una bottiglia; 



La figura 4 illustra la forma realizzativa parzialmente sezionata di figur^ll 




3 m una seconda fase dell'estrazione di un tm-acciolo da una bottiglia/j"/* 
La figura 5 illustra la fonna realizzativa parzialmente sezionata di 
3 in cui i mezzi elastici sono stati disassemblati; ' ' 



La figura 6 illustra una terza forma realizzativa del presente trovato q-vqJ^^S^^, 




braccio h disposto per una prima fase dell'estiazione di un turaccioliM/ 
una bottiglia; li^^^C 
- La figura 7 illustra la forma realizzativa della figura 5 ove il braccio ^ " '"'^5 ' - ' 
disposto per una seconda fase dell'estrazione di un turacciolo da una 
bottiglia; 

In figura 1 e rappresentata una prima forma realizzativa del cavaturaccioli 
secondo if presente trovato. Nel cavaturaccioli rappresentato e stata parzialmente 
sezionata una porzione d'estremita per mettere in evidenza farticolazione degU 
elementi in movimento. II cavaturaccioli comprende un'impugnatura 1 sulla quale e 
montata una vite 2 mediante una prima connessione girevole 3. La vite 2, di tipo 
noto, e adatta a perforare il materiale che costituisce un turacciolo 7 per tappare una 
bottiglia 6. II cavaturaccioli comprende inoltre un braccio 4 dotato di primi mezzi 
di appoggio 5 che impegnano il coUo di una bottiglia 6 durante I'estrazione del 
turacciolo. II braccio 4 h associato aH'impugnatura 1 mediante una seconda 
connessione 21 che permette al braccio 4 di ruotare. La seconda connessione 21 e 
preferibilmente costituita dall'accoppiamento di un pemo 8 ad un asola 9, in modo 
che il braccio 4 sia capace di un secondo movimento, in particolare di un 
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movimento di traslazione. Nel esempio di Figura 1 il perno 8 e solidale al braccio 4 
mentre I'asola 9 d ricavata neirimpugnatura 1. Evidentemente potra essere anche 
adottata una comessione 21 che preveda il perno 8 solidale airimpugnatura 1 e un 
asola 9 ricavata nel braccio 4, come verr^ illustrato in seguito. Alio stesso modo 
5 potranno essere applicabili altri tipi di connessioni come, ad esempio, connessioni 
che permettono al braccio 4 due rotazioni attomo a centri diversi. Naturalmente 
possono essere previste particolari forme di connessione 21 tali da rendere il 
braccio 4 capace di realizzare un qualsivoglia numero e tipologia di movimenti in 
funzione delle specifiche esigenze. II cavaturaccioli di figura 1 comprende mezzi 
10 elastici 10 i quali, come verr§i diffusamente spiegato in seguito, sono in grado di ^^"^^^ 
condizionare almeno uno dei movimenti del braccio 4 al fine di favorire 
I'estrazione del turacciolo 7 dalla bottiglia 6. In questa prima forma realizzativa i 
mezzi elastici 10 sono costituiti da una moUa a spirale 14 e si interpongono tra il 
braccio 4 e Timpugnatura 1. Preferibilmente detti mezzi elastici 10 sono CoUocati in 
15 un vano intemo all'impugnatura 1 e connettono I'impugnatura 1 al perno 8 solidale 
al braccio 4. 

Nella posizione rappresentata in figura 1 il cavaturaccioli b pronto per 
cominciare I'estrazione del tm-acciolo 7. II braccio 4 e disposto in modo che i primi 
elementi di appoggio 5 impegnino il coUo della bottiglia 6 ed in modo che il perno 
8 si trovi nei pressi deU'estremo dell'asola 9 piu vicino al coUegamento girevole 3 
della vite 2. L'awicinamento del braccio 4 alia prima connessione girevole 3 
comporta un aumento dell'energia potenziale dei mezzi elastici 10; durante 
I'operazione di estrazione del turacciolo 7, tale energia verra trasformata in una 
forza agente sul braccio 4 condizionandone il movimento di traslazione. Nel caso 
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di impiego di una moUa a spirale 14 quale mezzo elastico 10 tale forza sara una 
forza di trazione. 

Nella figura 2 6 mostrato un momento dell'estrazione del turacciolo 7 dalla 
bottiglia 6. L'azione esercitata daH'utilizzatore suirimpugnatura 1 mette in 
movimento I'asola 9 mentre una superficie 11 prevista nel braccio 4 entra in 
contatto con mezzi a camma 12 presenti suU'impugnatura 1. Lo spostamento 
angolare della impugnatura 1 e coadiuvato dall'azione dei mezzi elastici 10 che 
esercitano una forza sul braccio 4 condizionandone il movimento nel senso di 
favorire I'estrazione del turacciolo 7 e contrastando l'azione. contraria delle forze 
d'attrito presenti tra il pemo 8 e I'asola 9. In questo modo si riduce lo sforzo che 
I'utiUzzatore deve esercitare per muovere angolarmente I'impugnatura 1. 

I mezzi elastici 10 sono atti a favorire un movimento del braccio 4 in una 
prima direzione e a contrastarlo in una seconda direzione opposta alia prima. 
Vantaggiosamente detta prima direzione e quella in cui I'operazione di estrazione 
del turacciolo 7 e favorita, vale a dire quella in cui il braccio 4 si allontana dalla 
prima coimessione 3 della vite 2 all'impugnatura 1. 

Nella figura 3 h rappresentata una seconda forma realizzativa del presente 
trovato in cui, analogamente a quanto visto nelle figure 1 e 2, e stata parzialmente 
sezionata una porzione d'estremiti per mettere in evidenza I'articolazione degli 
elementi in movimento. II cavaturaccioli iUustrato e del tipo che prevede 
I'estrazione di un turacciolo 7 in due fasi. L'impugnatura 1 nonch6 la vite 2, la 
prima connessione girevole 3 e la seconda connessione 21 costituita 
daU'accoppiamento di un pemo 8 e di un'asola 9 sono del tutto analoghe a quelle 
descritte con riferimento alle figure l.e 2. A differire da quanto gia illustrato e la 
conformazione del braccio 4' che comprende secondi elementi d'appoggio 13 
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coUocati tra i primi raezzi d'appoggio 5' e la tipologia di mezzi elastici 10 
impiegati. In questa seconda forma realizzativa i mezzi elastici 10 sono infatti 
costituiti da una moUa a lamina 15 che puo essere vantaggiosamente alloggiata in 
un vano presente neirimpugnatvara 1. La moUa a lamina 15 prevede una porzione 
della sua superficie a contatto con I'impugnatura 1 ed una a contatto con il pemo 8 
solidale al braccio 4'. Evidentemente se la configurazione della seconda 
connessione 21 e tale per cui I'asola h realizzata nel braccio e il perno 6 fissato 
all'impugnatura, i mezzi elastici 10 dovranno interporsi tra il braccio e 
I'impugnatura. 

In figura 3 il cavaturaccioH h rappresentato nella configurazione che pennette 
I'inizio della prima fase di estrazione. La vite 2 d inserita nel turacciolo 7 per buona 
parte della sua lunghezza ed i secondi mezzi di appoggio 13 impegnano il coUo 
della bottiglia 6. II pemo 8 6 coUocato nei pressi dell'estremo dell'asola 9 pit vicino 
al collegamento girevole 3 della vite 2. Per effetto della disposizione del braccio 4' 
nella posizione iUustrata in figura 3, 1'energia potenziale dei mezzi elastici 10 viene 
aumentata. SoUecitando I'impugnatura 1 in ipodo da farla ruotare, si effettua una 
prima parte dell'estrazione del turacciolo 7. Come gia descritto per la prima forma 
realizzativa, i mezzi elastici 10 riducono lo sforzo necessario per muovere 
I'impugnatura 1 favorendo I'estrazionei del turacciolo. Inoltre, una volta completata 
la prima fase di estrazione, I'utilizzatore dovra riposizionare il braccio 4' in modo 
da portare i primi mezzi di appoggio 5' in contatto con il collo della bottiglia 6. 
Questa operazione, che naturahnente awiene mentre la vite 2 b ancora inserita nel 
turacciolo 7, e favorita dal rilascio dell'energia potenziale accumulata nei mezzi 
elastici 10 all'inizio della prima fase di estrazione. Tale energia viene trasformata in 
una forza che sposta il braccio 4' verso I'estremo dell'asola 9 piii lontano dalla 
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prima comiessione girevole 3. II perno 8, solidale al braccio 4* viene percid 
disposto nella posizione ottimale per il completamento deirestrazione del 
turacciolo 7. 

Operativamente, per passare dalla configurazione in cui si trova il 
cavaturaccioli al termine della prima fase di estrazione alia configtirazione utile xi^r^ 

cominciare la seconda fase che e illustrata in figura 4, baster^ che Tutilizza^rl^ 

|> i> 

disimpegni il braccio 4' con un leggero movimento angolare dell'impugnatiira^iv-'iE^^^^^ 
senso contrario a quello con cui ha effettuato la prima parte dell'estrazione. 
questo mode, il movimento del braccio 4' verra comandato per portarlo^/fle^i^""^* 
posizione utile al completamento deU'estrazione del turacciolo 7. Per favoriiSte lina 
variazione di velocita nel movimento del braccio A\ la moUa a lamina .15 * " 
comprende almeno una porzione di superficie 16 e 16' conformata a cuspide. Con 
questo accorgimento il pemo 8, oppure il braccio 4' a seconda di come e realizzata 
la connessione 21, posto a contatto con la moUa a lamina 15 si sposta su una 
superficie avente diverse inclinazioni, cambiando la sua velocita si spostamento. 

In figura 5 e illustrata la seconda forma realizzativa del presente trovato in 
cui i mezzi elastici 10, nella forma di una molla a lamina 15, sono disassemblati 
dairimpugnatura 1. 1 mezzi elastici 10 alloggiano in vin vano ricavato tra due pareti 
parallele 17 e 17' che definiscono I'estremita del cavaturaccioli in cui h associate il 
braccio 4'. La molla a lamina 15 comprende una prima porzione 18 di superficie 
che, quando la molla e assemblata nel cavaturaccioli, poggia sulla porzione 19 che 
coUega le due pareti 17 e 17' delFimpugnatura 1. Una seconda porzione 20 della 
molla a lamina 15 interagisce col perno 8 associate al braccio 4' per condizioname 
almeno un movimento. 



8 



2 0 0 4 ^-^ U J C 0 0 6 

La disposizione della molla a lamina 15 entro Timpugnatura 1 rappresentata 
in figura 5 sfrutta una connessione 21 di tipo pemo-asola scelto a titolo di esempio 
non limitativo per la seconda forma realizzativa del presente trovato. Naturalmente 
altre configurazioni saranno possibili in funzione del tipo di connessione 21 e del 
movimento del braccio che si intende condizionare. Tali configurazioni 
rientreranno tutte nell'ambito del presente trovato. 

Nelle figure 6 e 7 6 rappresentata una terza forma realizzativa del presente 
trovato. II braccio 4', a titolo di esempio, b conformato in modo da consentire 
I'estrazione di un turacciolo in due fasi analogamente. a quanto descritto 
precedentemente con riferimento alia seconda forma realizzativa. Naturalmente 
potr^ anche essere impiegato un braccio 4 del tipo di quello iUustrato nelle figure 1 
e 2. In questa terza forma realizzativa la connessione 21 del braccio 4' 
all'impugnatura 1 h. costituita da un pemo 8 soUdale ail'impugnatura 1 ed un'asola 9 
realizzata sul braccio 4'. 

La figura 6 rappresenta.il braccio 4' disposto nella posizione utile ad eseguire 
la prima fase dell'estrazione ovvero e disposto nella posizione pih vicina alia prima 
connessione 3 della vite 2 all'impugnatura 1. In questo modo i secondi mezzi 
d'appoggio 13 possono impegnaie il coUo di una bottiglia quando la vite 2 e 
impegnata nel turacciolo. Una tale disposizione del braccio 4' permette di 
incrementare I'energia potenziale dei mezzi elastici 10, costituiti preferibilmente da 
una molla a spirale 14, in modo da favorire un movimento del braccio 4' in una 
prima direzione e di contrastarlo in una seconda direzione opposta alia prima. Detta 
prima direzione e quella di allontanamento del braccio 4' dalla prima connessione 
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La modalM operativa per passare dalla configurazione del cavaturaccioli 
iUustrata in figura 6 a quella utile per la seconda fase di estrazione illustrata in 
figura 7, e del tutto analoga a quella descritta in precedenza con riferimento alia 
seconda forma realizzativa del trovato. I mezzi elastici 10 comporteranno un 
5 movimento del braccio 4' verso la posizione che la connessione 21 consente essere 
la pit distante dalla prima connessione 3 della vite 2, come iUustrato in figura 7. In 
. questo modo i primi mezzi d'appoggio 5' possono impegnare il coUo della bottigUa 
per completare I'estrazione del turacciolo. Si pud notare come la posizione del 
braccio 4' all'inizio di ciascuna delle due fasi dell'estrazione, in virtOi del tipo di 
10 connessione 21, sia reciproca rispetto alle posizioni assunte dal medesimo braccio 
4' della seconda forma realizzativa illustrata nelle figure da 3 a 5. L'azione dei 
mezzi elastici 10 e pero la stessa per tutte le forme realizzative che costituiscono il 
presente trovato, e pertanto esso potra essere vantaggiosamente impiegato per un 
qualunque tipo di cavaturaccioli. 
15 Nella terza fornia realizzativa i mezzi elastici condizionano non solo il 

movimento di tiaslazione che il braccio 4' puo compiere rispetto all'impugnatura 
ma anche la sua rotazione rispetto a quest'ultima. Pertanto il presente trovato pud 
essere realizzato in modo tale che i mezzi elastici 10 condizionino i movimenti del 
braccio 4- sui quali d piii opportuno intervenire per favorire I'estrazione di un 
20 turacciolo da ima bottiglia. 

Si e cosi constatato come il trovato abbia raggiunto il compito e gU scopi 
prefissati, essendo stato realizzato un cavaturaccioli in grado di facilitare le 
operazioni di estrazione di un cavaturaccioli dal coUo di una bottiglia. II 
cavaturaccioli secondo il presente trovato ha una struttura semplice e facile da 
25 assemblare e puo essere realizzato secondo una molteplicita di varianti tutte 
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egualmente efficaci. Inoltre il movimento delle parti mobili del cavaturaccioli ed in .. • ^ 
particolare del braccio che comprende gli dementi d'appoggio alia bottiglia e stato ' 
condizionato in modo da semplifacare I'impiego del cavaturaccioli. 
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RIVENDICAZIONI 
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1. Cavaturaccioli comprendente: 

- un^mpugnatura (1 ); 

- una vite (2) associata a detta impugnatura (1) mediante una primg C 
connessione girevole (3); 

- un braccio (4, 4') comprendente primi elementi d'appoggio (5, 5*) 
associate a detta impugnatura (1) mediante una seconda 
connessione (21) che permette a detto braccio (4, 4') di ruotare, 
detto braccio (4, 4') essendo ulteriormente capace di un second© 
movimento rispetto a detta impugnatura (1); 

caratterizzato dal comprendere mezzi elastici (10) atti a condizionare 
almeno detto secondo movimento di detto braccio (4, 4') per favorire 
I'estrazione di un turacciolo (7) da una bottiglia (6). 

2. Cavaturaccioli secondo la rivendicazione 1 in cui detti mezzi elastici (10) 
favoriscono detto secondo movimento di detto braccio (4, 4') in una prima 
direzione e lo contrastano in una seconda direzione opposta a detta prima 
direzione. 

3. CavaturaccioU secondo la rivendicazione 2 in cui detta prima direzione 6 
quella di allontanamento di detto braccio (4, 4') da detta prima 
connessione girevole (3). 

4. Cavattjraccioli secondo una o piCi delle rivendicazioni precedenti in cui 
uno spostamento di detto braccio (4, 4') nella direzione di awicinamento 
a detta prima connessione girevole (3) comporta un aumento dell'energia 
potenziale di detti mezzi elastici (10). 
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5. Cavaturaccioli secondo una o pit delle rivendicazioni precedenti in cui 
detti mezzi elastici (10) sono interposti tra detta impugnatura (1) e detto 
braccio (4, 4'). 

6. Cavaturaccioli secondo una o piii delle rivendicazioni precedenti in cui 
detti mezzi elastici (10) sono costituiti o da una molla a spirale (14) o da 
vma molla a lamina (15). 

7. Cavaturaccioli secondo la rivendicazione 6 in cui detta molla a lamina 
(15) comprende almeno una porzione di superficie (16, 16') conformata a 
cuspide per generare una variazione di velocita in detto secondo 
movimento. 

8. Cavaturaccioli secondo una o piii delle rivendicazioni precedenti in cui 
detta seconda connessione (21) e costituita da un accoppiamento pemo- 
asola (8, 9). 

9. Cavaturaccioli secondo la rivendicazione 8 in cui detto pemo (8) e 
solidale a detto braccio (4, 4') e detta asola (9) e reaUzzata su detta 
impugnatura (1). 

10. Cavaturaccioli secondo la rivendicazione 8 in cui detto pemo (8) e 
solidale a detta impugnatura (1) e detta asola (9) e realizzata su detto 
braccio (4, 4'). 

11. Cavaturaccioli secondo una o piu delle rivendicazioni precedenti in cui 
detto braccio (4, 4') comprende secondi elementi d'appoggio (13) 
coUocati tra detta seconda connessione (21) e detti primi elementi 
d'appoggio (5, 5'). 
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